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Abstract	
  
	
  

La	
   localizzazione	
  di	
  dispositivi	
   con	
  alta	
  precisione	
   (centimetrica/millimetrica)	
  è	
  di	
   largo	
   interesse	
  
per	
  il	
  monitoraggio	
  ambientale.	
  
Il	
   GPS	
   (civile)	
   non	
   è	
   sufficientemente	
   preciso	
   (>=30	
   cm),	
   ma	
   la	
   comunicazione	
   satellitare	
   può	
  
essere	
  sfruttata	
  oltre	
  lo	
  standard	
  del	
  protocollo	
  attraverso	
  l'analisi	
  della	
  (drift	
  di)	
  fase	
  in	
  ricezione,	
  
sia	
  con	
  mediante	
  osservazioni	
  differenziate	
  (2	
  moduli	
  RX),	
  che	
  non	
  differenziate	
  (un	
  solo	
  modulo).	
  
L'attività	
   consiste	
   nello	
   studio	
   dello	
   stato	
   dell'arte	
   (e	
   di	
   fattibilità)	
   delle	
   metodologie	
   che	
  
garantiscono	
   alta	
   precisione	
  GPS	
   nello	
   scenario	
   di	
  Wireless	
   Sensor	
  Network	
   (più	
  moduli	
   in	
   area	
  
circoscritta).	
  
Le	
  tecniche	
  note	
  sono:	
  Precise	
  Point	
  Positioning	
  e	
  Real	
  Time	
  Kinematic.	
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