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Abstract	  
	  

Il	  problema	  del	  rilevamento	  di	  oggetti	  in	  movimento	  viene	  di	  solito	  effettuato	  mediante	  dispositivi	  
radar	   ad	   onda	   continua	   CW	   che	   sfruttano	   l'effetto	   doppler.	   Il	   funzionamento	   di	   tali	   dispositivi	  
consiste	  nell'inviare	  un’onda	  elettromagnetica	  modulata	  a	  bassa	  frequenza	  e	  misurare	   lo	  shift	   in	  
frequenza	   del	   segnale	   riportato	   in	   banda	   base	   legato	   alla	   posizione	   spaziale	   e	   alla	   velocità	   di	  
spostamento	  dell'oggetto	  in	  movimento.	  Lo	  scopo	  dell'attività	  progettuale	  è	  quello	  di	  valutare	  le	  
prestazioni	   di	   un	   dispositivo	   commerciale	   per	   il	   rilevamento	  di	   prossimità	   (proximity-‐movement	  
detection).	   A	   partire	   dall'analisi	   dello	   schema	   funzionale	   del	   dispositivo	   sarà	   caratterizzato	   il	  
funzionamento	  di	  ogni	  componente	  del	  dispositivo	  (mixer,	  stadio	  conversione	  banda	  base,	  ecc).	  In	  
secondo	   luogo,	   saranno	   analizzati	   i	   segnali	   di	   uscita	   del	   modulo	   radar	   al	   fine	   di	   valutarne	   le	  
prestazioni	  e	  l'applicabilità	  in	  contesti	  reali	  di	  rilevamento	  del	  movimento	  di	  oggetti	  mobili.	  
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