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Abstract

La localizzazione attiva di persone in ambienti indoor rappresenta un'attivita' di fondamentale
importanza in molteplici applicazioni innovative. Predire le coordinate di un dispositivo mobile (es.
smartphone) e ricostruirne la traiettoria in real-time puo' essere molto utile in contesti applicativi
volti ad aiutare I'orientamento di persone in ambienti ampli come per esempio aeroporti, stazioni
e campus universitari; ma anche per permettere all'amministratore di una rete di conoscere la
posizione delle persone e distinguere quindi le zone piu' affollate o per conoscerne i flussi
all'interno di un'area.

Per la localizzazione dei dispositivi mobili in ambienti indoor le tecnologie disponibili sono
molteplici.

La maggior parte delle tecniche di localizzazione si basano sull'utilizzo della tecnologia Wi-Fi,
presente un tutti gli smartphone di ultima generazione.

| sistemi di localizzazione attiva si possono suddividere in due macro gruppi: con utente
partecipativo e non. Con utente partecipativo significa puo' essere installata sullo smartphone
un'applicazione che consente la localizzazione del dispositivo, e grazie ad essa l'utente ne puo'
usufruire dei benefici, come per esempio I'orientamento all'interno di un'area. Con utente non
partecipativo, invece, significa si effettua una localizzazione dello smartphone senza che esso
abbia installata sopra un'applicazione dedicata, ma solamente per il fatto che ha il Wi-Fi attivo. In
questa tipologia di localizzazione a trarne vantaggio e' il gestore della rete Wi-Fi, grazie alla quale
puo' organizzare |'ambiente per venire incontro alle necessita' degli utenti (per esempio
aggiungendo AP alle zone piu' affollate, modificando la posizione di alcune aree per distribuire
meglio gli utenti, ecc.).

L'attivita' proposta in questo progetto ha come obiettivo la creazione di un sistema di
localizzazione "attiva-non partecipativa". Lo sviluppo di tale sistema si basa sull'ottimizzazione un
primo prototipo di localizzazione "attiva-non partecipativa" disponibile (raccolta RSSI dei
dispositivi mobili non connessi ad una rete WiFi) e sulla sua integrazione all'interno del sistema di
localizzazione "ELEDIA WiFi Localization", sviluppato dal Centro di Ricerca Eledia con I'obiettivo di
effettuare localizzazione "attiva-partecipativa". In questo modo si aggiungera' al sistema la
funzionalita' di localizzazione "attiva-non partecipativa"”, sfruttando un algoritmo di localizzazione
gia' utilizzato e testato altri sistemi. L'obiettivo finale del progetto e' quello di testare le prestazioni
del sistema di localizzazione "attiva-non partecipativa", poterne valutare la precisione e creare una
demo dell'intero sistema completamente funzionante.

Reference Bibliography: Wireless Sensor Networks and Localization [1]-[4]; Wireless Sensor
Networks [5]-[10].
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