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Abstract 
 

Il  tracking  e  la  rilevazione  di  oggetti  stanno  diventando  applicazioni  particolarmente  attrattive 
nell'ambito delle WSNs. Le misure di pathloss tra tutti i sensori della rete sono il punto di partenza 
per  la ricostruzione della distribuzione spaziale della densità di oggetti e quindi per  la rilevazione 
della presenza spaziale. Questo metodo non richiede  l'utilizzo di sensori dedicati da  installare sui 
nodi  (sensori  movimento,  sensori  video...).  Estendendo  temporalmente  tale  ricostruzione  è 
possibile  valutare  come  si  modifica  la  posizione  di  oggetti  in  movimento  e  stimare  la  loro 
traiettoria. Tale progetto consiste nella  realizzazione di un  tool che simuli  i nodi di una WSN,  la 
loro  posizione  spaziale  e  i  valori  di  potenze  ricevute  su  ognuno.  Partendo  da  uno  scenario  di 
partenza (vuoto) si crea una mappa di riferimento di tutte le potenze in gioco dopodiché si simula 
la presenza di un oggetto e  il pathloss derivante. La nuova configurazione dovrebbe  rilevare un 
cambiamento  rispetto  a  quella  iniziale  e  permettere  di  individuare  la  posizione  dell'oggetto. 
L'evoluzione  sta nel  ripetere  tale procedura al variare dello  scenario  simulato che presenta uno 
spostamento dell'oggetto e generare una traiettoria di tale spostamento. 
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